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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht D}—=V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt
o =QC D = spezifische Befreiungsdistanz
— — — = Euroloop VSF=V=2> vs = ab Vorsignal
——— = Balisenverlangerungskabel 3} Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise 3 Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schleichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe i i .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe Balisenfunktionen: —
o - Gefahrenpunk (GP) Telegrammiypen in Nominal /Reverse: Situationsplan BWL 22345 BWL Beinwil
LF = Tastenkasten S = Signalfunktion (Tlg Typ 1)
N = EI. Weichenmotor w = Wegkorrektur (Tig Typ 2) Blumenbahn
B = Kabehereler R =Repostonng Mo Typs) o Simis IS und ZSI 127 Freig | Chef ABN0003 PM1]000 | Version |
= Schienenkonta ' — - L
™= = Zahlpunkt Achszahler z = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) Nur fUr internen Gebrauch Prifer | V. Muster ELD Status | VoM
= Entgleisunqgsvorrichtun Die Kilometerpunkte der Balisengruppen (BG km ***) beziehen p . - 2
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Legende:
Ausriistung Befreiung / Schleichen:
Ki = Kontrolllicht DF—V—3» Manuelle Befreiung und Schleichen erlaubt
o =QC = spezifische Befreiungsdistanz
— — — = Euroloop VSF=V=2> vs = ab Vorsignal
——— = Balisenverlangerungskabel 3> Schleichen erlaubt,
........... = Jumperkabel 9 9 manuelle Befreiung verboten
F = Festdaten-Balise T Manuelle Befreiung und
T = Transparentdaten-Balise Schieichen verboten
FOOT = Transparentdaten-Balisengruppe i i .
FOOF = Festdaten-Balisengruppe Balisenfunktionen: —
o = Gefahrenpunkt (GP) Telegrammiypen in Nominal / Reverse: Situationsplan BWL 22345 BWL Beinwil
‘F = Tastenkasten S = Signalfunktion (Tlg Typ 1) 5 bah
F = El. Weichenmotor w = Wegkorrektur (Tlg Typ 2) umenbahn
= = Kabelverteiler E = Loopap!(und|gung (Tlg Typ 1, 4 oder 5) [y Frei Version
= - Kabelverteller R ~ Repositoning (Tlg Typ 5 Simis IS und ZS1 127 g | Chef A5N0003 PM1] 000 s )
- = Zahlpunkt Achszahler z = Betriebsartumschaltung Zahnstange (Tlg Typ 1) Nur fiur internen Gebrauch Prifer | V. Muster ELD Status von
= Entglei ichti Die Kilometerpunkte der Balisengruppen (BG km ***) beziehen " . - 2
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